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- O sensor infravermelho com fio SPW 700 é microprocessado e com Dupla Tecnologia de detecção.

- Uma de suas principais vantagens é analisar em detalhes o que é detectado pelo PIR e Microondas, 

identificando o que seria realmente uma violação com mais precisão e segurança.

Ajuste de
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micro-ondas
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- Uso em áreas externas.
- Inicialização ultra rápida (5s).
- Sensor microprocessado 32bits (análise digital de movimentos).
- Sensor dupla tecnologia (duplo infravermelho + micro-ondas).
- Imunidade a pequeno animal (PET) 30kg.
- Possui dois pirossensores infravermelho posicionados verticalmente.
- Possui um sensor de micro-ondas (complementar aos pirossensores).
- Ajuste de alcance do micro-ondas via trimpot.
- Compensação automática de temperatura.
- Distância de detecção dos pirosensores: até 12mt.
- Distância de detecção do micro-ondas: ajustável até 12mt.
- Ampla faixa de tensão de entrada de 9 a 16Vdc.
- 2 níveis de sensibilidade (rápido ou caminhada).
- Chave tamper para uso em setor 24h (detecta abertura indevida do sensor).
- Gabinete resistente d’água.
- Lentes PET com proteção contra luz branca e contra raios UV.
- Consumo em repouso: 60mA.
- Possui resistores fim de linha 2K2 e 3K3 integrados na placa.
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- A detecção de movimento tem dois níveis de sensibilidade selecionáveis por jumper:
- Posição 1-2: Modo "rápido", mais sensível..
- Posição 2-3: Modo "caminhada», menos sensível. Neste modo, será necessário maior
deslocamento para detecção.
- A alteração da sensibilidade atua tanto nos pirossensores infravermelhos como no micro-
ondas, sendo uma configuração balanceada para melhor performance e imunidade.

(Mais Sensível) 
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(Menos Sensível) 

- Ao energizar o sensor pelos bornes "+ 12V e NEG", ele entra em modo de estabilização ultra rápida (5s).
- Neste estágio, o(s) LED(s) permanecerão acesos.
- Importante: Não se deve fazer movimentos em frente ao sensor durante este processo para garantir 
uma perfeita leitura do ambiente; os LEDs se apagarão ao finalizar.

- Detecção: Ao movimentar-se em frente ao sensor respeitando o ângulo e a distância 
máxima, este abrirá o relé dos bornes "ALARME" para indicar violação para a central de alarme.
- Sinalização Visual: A sinalização para o evento de "violação" consiste em acender os LEDs 
conforme cada pirossensor ou micro-ondas detecta o movimento.
- Quando todos os 3 elementos concordarem que há movimento, a confirmação da detecção é 
feita através do LED do centro que pisca rapidamente.

"A compensação de temperatura ambiente é Digital (feita via software), acompanhando 
as variações de temperatura ambiente."

- O sensor possui uma chave mecânica que é monitorada pelo microprocessador. Em caso 
de abertura do gabinete e consequentemente da chave, o relé conectado ao borne “TAMPER” 
é aberto.
- Caso a tecla tamper se mantenha fechada o sensor mantém o relé do borne “TAMPER” 
fechado e caso a tecla se mantenha aberta o relé do borne “TAMPER” é mantido aberto.
- A sinalização visual para o evento de abertura do tamper consiste em acender os leds durante o 
tempo de 1,5s apagando em seguida. (não há evento visual para fechamento).
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-O funcionamento da função PET depende do posicionamento do sensor conforme orientação pág 03. 
Esta função consiste em ficar imune à detecção de pequenos animais que possam se deslocar no 
solo da área de detecção do sensor; qualquer movimentação de animais que ocorra sobre um móvel 
ou sobre um muro, por exemplo, é passível de detecção desde que esteja dentro da área de alcance 
do sensor.

- Siga algumas recomendações levando em consideração o ambiente onde o sensor será instalado, 
resultando assim em um melhor funcionamento.

- Ideal respeitar a distância de 14 metros entre
os sensores, para evitar interferência de micro-
ondas. 

-  o sensor diretamente voltadoNão instale
para o Sol.

- De preferência para instalação em locais onde a caminhada em frente ao sensor 
ocorra na transversal.

-  locais com tráfego de veículosEvite



- Em caso de objetos que se movimentam em frente ao sensor, ajuste o alcance do
micro-ondas no trimpot de forma que não alcance o objeto.
- Após realizar o ajuste, com a tampa frontal do sensor fechada, caminhe em toda a área que deseja
proteger observando a sinalização dos led, sendo:
Led Superior: PIR 1;
Led do Centro: Micro-ondas;
LED Inferior: PIR 2;
VIOLAÇÃO: Led do centro piscando.
-Caso necessário, ajuste também o posicionamento do sensor, bem como, a sensibilidade para o 
modo 2.

- Instale o sensor a uma altura de 2,10m.

2,10 m

-  o sensor em locais com reflexos de raios solares (água, vidros, espelhos, etc.).NÃO instale
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